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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania dotyczgace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
i montazem urzadzen sportowych w ramach zadania:
Zagospodarowanie terenu poprzez budowe sitowni zewnetrznej w Kole.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogodlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonaniem i montazem urzadzen sportowych wedtug dokumentacji
projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne"
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robdét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5. Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt
oraz za zgodnos$c¢ z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w OST PZ 00.00. ,Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. Stepper i pajacyk
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Rys. 1. Urzadzenie sportowe stepper i pajacyk.

Podstawowe parametry:
e wymiary urzadzenia - 2,0 x 0,65 x 2,1 m [wys. x szer. x dt.]
« wymiary strefy bezpieczenstwa - 3,65 x 5,1 m

Kolor: RAL 7032 popiel / RAL 6006 zielony
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2.3. Prasa nozna i wioslarz

Rys. 2. Urzadzenie sportowe prasa nozna i wioslarz.

Podstawowe parametry:
* wymiary urzadzenia - 2,0 x 1,59 x 2,46 m [wys. x szer. x dt.]
« wymiary strefy bezpieczenstwa - 4,59 x 5,46 m

Kolor: RAL 7032 popiel / RAL 6006 zielony

2.4. Tai chi duze kota

Rys. 3. Urzadzenie sportowe tai chi duze kota.

Podstawowe parametry:
e wymiary urzadzenia - 1,97 x 0,9 x 1,75 m [wys. x szer. x dt.]
« wymiary strefy bezpieczenistwa - 3,9 x 4,75 m

Kolor: RAL 7032 popiel / RAL 6006 zielony
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2.5. Twister

Rys. 4. Urzadzenie sportowe twister.

Podstawowe parametry:
e wymiary urzadzenia -1,36 x 1,57 x 1,8 m [wys. x szer. x dt.]
« wymiary strefy bezpieczenstwa - 4,57 x 4,8 m

Kolor: RAL 7032 popiel / RAL 6006 zielony

2.6. Wyciag gorny i krzesto
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Rys. 5. Urzadzenie sportowe wycigg gérny i krzesto.
Podstawowe parametry:
* wymiary urzadzenia -2,0 x 0,76 x 2,66 m [wys. X szer. x di.]
« wymiary strefy bezpieczenstwa - 4,76 x 5,66 m
Kolor: RAL 7032 popiel / RAL 6006 zielony
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2.7. Biegacz i orbitrek

Rys. 6. Urzadzenie sportowe biegacz i orbitrek.

Podstawowe parametry:
e wymiary urzadzenia -2,0 x 0,83 x 3,58 m [wys. x szer. x dt.]
« wymiary strefy bezpieczenstwa - 3,83 x 6,58 m

Kolor: RAL 7032 popiel / RAL 6006 zielony

2.8. Rower i jezdziec

Rys. 7. Urzadzenie sportowe rower i jezdziec.

Podstawowe parametry:
* wymiary urzadzenia -2,0 x 0,66 x 3,19 m [wys. X szer. x di.]
« wymiary strefy bezpieczenstwa - 3,66 x 6,19 m

Kolor: RAL 7032 popiel / RAL 6006 zielony
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2.9. Drabinka i masazer

.

Rys. 8. Urzadzenie sportowe drabinka i masazer.

Podstawowe parametry:
e wymiary urzadzenia -2,08 x 1,02 x 1,47 m [wys. x szer. x dt.]
« wymiary strefy bezpieczenstwa - 4,02 x 4,47 m

Kolor: RAL 7032 popiel / RAL 6006 zielony

2.10. Materiaty potrzebne do zamontowania urzadzen
- beton B30/25 do wykonania fundamentow;
- elementy ze stali St3 (R35)
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do robot wykonawczo - montazowych
Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem i montazem urzadzen moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru:
- minikoparka
- samochody dostawcze,
- Swider do wykonania wykopu,
- sprzet do robdét budowlano - stolarskich.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 4.

46



PZ-02.00. Mata architektura

4.2. Transport materiatéw

Materiaty nalezy przewozi¢ srodkami transportu samochodowego. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunkow
i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne"
pkt. 5.

Wszelkie uzyte w projekcie nazwy wiasne materiatdw i urzadzen stuzg
okresleniu standardu wykonania, stref bezpieczenstwa lub okresleniu standardu
estetycznego. Wskazane znaki towarowe, patenty, marki lub nazwy producenta czy
zrodta lub szczegdlne procesy wskazujace na pochodzenie okreslajg jedynie klase
produktu, metody, materiatéw, urzadzen, systemow, technologii itp. W ofercie mozna
przyja¢ metody, materiaty, urzadzenia, systemy, technologie itp. innych marek
i producentéw, jednak o parametrach technicznych, jakosciowych i wtasciwosciach
uzytkowych oraz funkcjonalnych  odpowiadajacych metodom, materiatom,
urzadzeniom, systemom, technologiom itp. opisanym w dokumentacji projektowej.
Réwnowazne metody, materiaty, urzadzenia, systemy, technologie itp. mogq stanowi¢
zamienniki w stosunku do metod, materiatdw, urzadzen, systemoéw, technologii itp.
opisanych w dokumentacji za pomocg znakdéw towarowych, patentéow, pochodzenia,
zrédta lub szczegdlnego procesu. Wszedzie tam, gdzie podane sg wymiary niektorych
elementéw dokumentacji (np. elementy wyposazenia terenu, itp.), dopuszcza sie nie
wiecej niz 10% tolerancji w wymiarach tych elementéw.

5.2. Montaz urzadzen
Urzadzenia nalezy zamontowa¢ zgodnie z zaleceniami producenta oraz wg
dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne"
pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci robot wykonawczo - montazowych
Kontroli jakosci robot podlegaja:
- jakos¢ uzytych materiatow,
- zgodnos$¢ wykonania robdét z dokumentacjg projektowg oraz z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

6.3. Kontrola stanu urzadzen
Kontrole stanu technicznego urzadzenia nalezy wykonywaé co 6 miesigcy.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne"
pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z wykonaniem i montazem urzadzen
jest 1 kmpl (komplet).
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8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne"
pkt 8.

8.1. Warunki odbioru robot

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu robdét do odbioru przez
Wykonawce. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot.

8.2. Odbior ostateczny
Prace zwigzane z Wykonaniem lub montazem tablicy powinny zosta¢ wykonane
zgodnie z dokumentacjq projektowg oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe,
- wykonanie i transport urzadzen,
- montaz urzadzen w wyznaczonym miejscu,
- przeprowadzenie pomiaréw i wykonanie inwentaryzacji powykonawczej,
- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

48



PZ-02.00. Mata architektura

PZ-02.02.

MALA ARCHITEKTURA
- tAWKI, KOSZ, OGRODZENIE, FURTKI

SPIS TRESCI

. WSTEP

MATERIALY

SPRZET

TRANSPORT ,
. WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT
ODBIOR ROBOT
. PODSTAWA PLATNOSCI
0. PRZEPISY ZWIAZANE

HODNOURWN R

49



PZ-02.00. Mata architektura

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wykonaniem
i montazem elementow matej architektury - tawek, kosza, tablicy, ogrodzenia i furtek
itp. w ramach zadania:

Zagospodarowanie terenu poprzez budowe sitowni zewnetrznej w Kole..

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogdlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonaniem i montazem tawek, kosza, ogrodzenia i furtek itp. wedtug
dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne"
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5. Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt
oraz za zgodnos$c¢ z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w OST PZ 00.00. ,Wymagania ogolne" pkt. 2.

2.2. tawka z oparciem - 2 szt.

Rys. 1 Przyktadowa tawka z oparciem
Wymiary tawki - 0,76 x 0,62 x 1,84 m [wys. X szer. x dt.]
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Siedzisko oraz oparcie wykonane jest z drewna wysokiej jakosci w kolorze
Palisander.

tawka kotwiona bedzie trwale w gruncie za pomocg fundamentéw z betonu
B25.

2.3. Kosz na odpady - 1 szt.

Rys. 2 Przyktadowy kosz na odpady

Stalowy kosz na $mieci w czarnym kolorze. Azurowy pojemnik zamocowany
przegubowo na grubym patgku z metalowej rury.

Wymiary kosza - 1,1 x 0,31 x 0,487 m [wys. x szer. x dt.]

Pojemnos¢ kosza: 35 |
Kosz kotwiony bedzie trwale w gruncie za pomocg fundamentu z betonu B25.

2.4. Ogrodzenie panelowe
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Podstawowe parametry:
* wymiary urzadzenia - 1,23 x 2,5 m [wys. x szer.]
Ocynkowane ogniowo i malowane proszkowo na kolor grafitowy.
Ogrodzenie bedzie zamontowane w gruncie za pomocg fundamentu z betonu C20/25.

2.5. Furtka - wys. 1,2 m

Rys. 5 Przyktadowa furtka wys. 1,2 m

Podstawowe parametry:
e wymiary urzadzenia - 1,2 x 1,0 m [wys. X szer.]
Ocynkowane ogniowo i malowane proszkowo na kolor grafitowy.
Furtka bedzie zamontowane w gruncie za pomocg fundamentu z betonu C20/25.

2.6. Furtka - wys. 1,7 m

Rys. 6 Przyktadowa furtka wys. 1,7 m
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Podstawowe parametry:
e wymiary urzadzenia - 1,7 x 1,0 m [wys. X szer.]
Ocynkowane oghiowo i malowane proszkowo na kolor grafitowy.
Furtka bedzie zamontowane w gruncie za pomocg fundamentu z betonu C20/25.

2.8. Materiatly potrzebne do montazu elementéw matej architektury:
- beton C20/25 do wykonania fundamentow;
- beton B25 do wykonania fundamentow;
- elementy niezbedne do kotwienia.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogodlne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do robot wykonawczo - montazowych
Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem i montazem tawek, kosza,
tablicy, ogrodzenia i furtek moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- minikoparka
- samochody dostawcze,
- Swider do wykonania wykopu,
- sprzet do robét budowlano - stolarskich.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty nalezy przewozi¢ srodkami transportu samochodowego. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunkéw
i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne"
pkt. 5.

Wszelkie uzyte w projekcie nazwy wilasne materiatdow i urzadzen stuzg
okreéleniu standardu wykonania, stref bezpieczenstwa lub okresleniu standardu
estetycznego. Wskazane znaki towarowe, patenty, marki lub nazwy producenta czy
zrodta lub szczegdlne procesy wskazujace na pochodzenie okreslajg jedynie klase
produktu, metody, materiatdéw, urzadzen, systemdw, technologii itp. W ofercie mozna
przyja¢ metody, materiaty, urzadzenia, systemy, technologie itp. innych marek
i producentéw, jednak o parametrach technicznych, jakosSciowych i witasciwosciach
uzytkowych oraz funkcjonalnych  odpowiadajacych metodom, materiatom,
urzadzeniom, systemom, technologiom itp. opisanym w dokumentacji projektowej.
Réwnowazne metody, materiaty, urzadzenia, systemy, technologie itp. mogg stanowic
zamienniki w stosunku do metod, materiatéw, urzadzen, systemoéw, technologii itp.
opisanych w dokumentacji za pomoca znakdéw towarowych, patentéw, pochodzenia,
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zrédta lub szczegdlnego procesu. Wszedzie tam, gdzie podane sg wymiary niektorych
elementéw dokumentacji (np. elementy wyposazenia terenu, itp.), dopuszcza sie nie
wiecej niz 10% tolerancji w wymiarach tych elementéw.

5.2. Montaz elementow matej architektury

Wszystkie elementy matej architektury kotwione beda trwale w gruncie za
pomocg fundamentéw z betonu C 20/25 oraz B25, zgodnie z dokumentacja
projektowa, zaleceniami producentéw i pleceniami Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne"
pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t wykonawczo - montazowych
Kontroli jakosci robdt podlegaja:
- jakos$c¢ uzytych materiatéw,
- zgodnos¢ wykonania robdt z dokumentacjg projektowg oraz z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

6.3. Kontrola stanu urzadzen
Kontrole stanu technicznego urzadzenia nalezy wykonywac co 3 miesigce.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne"
pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z wykonaniem i montazem danego
elementu jest 1 kmpl (komplet).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt

8.1. Warunki odbioru robot

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu robdt do odbioru przez
Wykonawce. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot.

8.2. Odbior ostateczny

Prace zwigzane z Wykonaniem lub montazem tawek, kosza, ogrodzenia i furtek
powinny zosta¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w OST PZ-00.00.
~Wymagania ogolne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
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- prace pomiarowe,

- wykonanie i transport fawki, kosza na odpadki, kosza na odchody, tablicy,
- montaz elementu w wyznaczonym miejscu,

- przeprowadzenie pomiaréw i wykonanie inwentaryzacji powykonawczej,

- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujq.
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